
ЗАО "Радио и Микроэлектроника" 2011 г.

Взаимодействие
системы РМС-2150 с

Мобильным
терминалом





3Содержание

3

рмс-2150

Содержание

Взаимодействие системы РМС-2150 с
Мобильным терминалом 4

................................................................................................................................... 41. Использование РМС-2150 для создания точек учёта

.......................................................................................................................................................... 51.1. Выбор базы данных 

.......................................................................................................................................................... 61.2. Загрузка данных из файла Excel 

.......................................................................................................................................................... 121.3. Создание карт (планов точек учёта) в РМС-2150 

.......................................................................................................................................................... 161.4. Установка групп и адресов устройствам RFPLC при помощи карты 

................................................................................................................................... 17
2. Перенос данных из РМС-2150 в мобильный терминал и
обратно

.......................................................................................................................................................... 172.1. Сохранение данных в XML 

.......................................................................................................................................................... 182.2. Загрузка данных в мобильный терминал 

.......................................................................................................................................................... 192.3. Перенос показаний из Мобильного термила в РМС-2150 

.......................................................................................................................................................... 202.4. Перенос точек учёта и графических координат из Мобильного терминала в РМС-2150 

................................................................................................................................... 24
3. Создание планов расположения точек учёта в Мобильном
Терминале

.......................................................................................................................................................... 253.1. Работа с планом 

.......................................................................................................................................................... 263.2. Привязка точек учёта к плану 

.......................................................................................................................................................... 283.3. Опрос счётчиков при помощи планов 

................................................................................................................................... 314. Настройка сети RFPLC

.......................................................................................................................................................... 324.1. Разделение адресов RFPLC 

.......................................................................................................................................................... 374.2. Разделение по радиоканалам 



 4

© ЗАО "Радио и Микроэлектроника"

Взаимодействие системы РМС-2150 с Мобильным
терминалом

        Мобильный  терминал  является  альтернативой  МКС  (Маршрутизатор  Каналов
Связи)  и  может  использоваться  для  съёма  показний  со  счётчиков  произведённых
фирмой ЗАО "Радио и Микроэлектроника". Мобильный терминал можно использовать
в  качестве  вспомогательного  средства  для  настройки  системы  РМС  2150.  Также
система  РМС-2150  может  использоваться  для  более  надёжного  хранения  данных  с
мобильного  терминала.  Нужно  иметь  ввиду,  что  существуют  ограничения  по
совместной  работе  мобильного  терминала  и  МКСов,  МКС  будет  всегда  мешать
мобильному терминалу (при связи с устройствами РиМ 109),  поэтому нужэно  ставить
МКС на  паузу при  работе  с  мобильным терминалом на  ТП с  работающим МКС  (при
омощи  программы  "Настройка" нужно  установить  пауузу  RFPLC  в  МКС  равной  255,
после завершения всех работ на ТП  не забудьте установить паузу  на ноль). 
        Мобильный терминал не может заменить МКСы на ТП в полном объёме, так как
он не может опрашивать устройства по маршрутам и следовательно не возможен опрос
всех счётчиков с ТП с одного места.
       Вы можете переносить данные по точкам учёта и графическим координатам между
РМС-2150  и  мобильным  терминалом  (также  возможен  перенос  показаний  из
мобильного  терминала  в  РМС-2150).  Но  синхронизация  баз  данных  этих  систем  не
производится, все новые точки учёта будут  добавлены,  но  изменения в  старых точках
учёта  не  будут  зафиксированы.  Поэтому  целесообразно  изменять  все  данные  в  базе
данных РМС-2150 и затем переносить базу данных в мобильный терминал. 

Если  у  вас  есть  готовый  файл  *.xls  с  данными  по  точкам  учёта,  то  Вы  можете
ускорить  занесение  точек  учёта  в  комплекс  "Мобильный  терминал".  Для  этого  вам
нужно занести данные из файла excel в базу данных РМС-2150 и  затем выгрузить  её  в
файл *.xml и затем загрузить этот файл в базу данных на "Мобильном терминале".  
      Для ускорения опроса  показаний  нужно  в  программе  на  "Мобильном терминале"
"Конфигурирование точек учёта" создать  планы  для каждого  ТП и  указать  координаты
точек учёта  находящихся на  этом ТП.  Если  база  импортируется  из  РМС-2150,  то  все
планы  могут  быть  предварительно  созданы  в  программе  РМС-2150  (модуль
"Картография").  Тогда  опрос  будет  происходить  быстрее  и  можно  будет  опрашивать
устройства через другие устройства,  повышая уровень ретрансляции,  то  есть  с  одного
места  можно  будет  опросить  больше  счётчиков.  При  опрсе  через  ретрансляцию
устройства  должны  иметь  одну  группу,  для  установки  одной  группы  можно
использовать программу "Программирование  устройств  через  plc  (радио)",  входящей  в
состав  программ  на  "Мобильном  терминале".   Если  база  данных  импортируется  из
РМС-2150,  то  одна  группа  может  быть  установлена  при  помощи  "Графического
маршрутизатора" (программа "Конфигуратор" системы РМС-2150). 

1. Использование РМС-2150 для создания точек учёта

Можно  использовать  уже  имеющуюся  базу  данных  созданную  в  системе  РМС-
2150, и из неё нужные данные перенести в  мобильный  терминал.  Или  можно  создать
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новую  базу  данных  и  в  ней  создать  точки  учёта  по  очереди  или  автоматически
загрузить данные из файла Excel.

1.1. Выбор базы данных

Можно заносить новые данные по точкам учёта в уже существующую базу
данных. Также можно создать новую тестовую базу данных с любым названием.

Для того чтобы создать новую пустую базу данных, введите имя пользователя и
пароль и  нажмите  на  кнопку  «Создать»  (рис.1.).  Имя  пользователя  и  пароль  должны
состоять из букв и цифр. 

Для удобства  запоминания  пароля  и  имени  пользователя  рекомендуется  брать
название по названию объекта где  установлена  система  (например  novosibirsk,  moskva,
kiev)  также  вы  можете  устанавливать  пароль  в  соответствии  с  именем  пользователя
(например  пользователь  novosibirsk  пароль  novosibirsk  ).  На  компьютере  может  быть
установлено несколько баз данных с разными именами пользователей.

 Для  удобства  работы  с  системой  рекомендуется  сохранять  пароль  в  памяти
компьютера иначе при каждом входе в программу системы вам потребуется его вводить
вручную.  Для  сохранения  или  удаления  пароля  и  имени  пользователя  в  памяти
компьютера нужно нажать на кнопку «Сохранить пароль» или  «Удалить пароль» (рис.
1.). 

Если у вас несколько баз данных то для перехода на любую из них введите новое
имя пользователя и пароль и  нажмите  на  кнопку сохранить.  Если  имя пользователя и
пароль  совпадают  то  после  введения  имени,  нажмите  на  кнопку  Enter  и  программа
автоматически введёт в поле пароль, совпадающий с именем пользователя. 
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Рис. 1.1. Создание новой базы данных и сохранение (удаление) пароля   в

памяти компьютера.

1.2. Загрузка данных из файла Excel

Если  у вас  есть  файл  Exel c  данными  по  системе  (адрес  точки  учёта,  номер  и  тип
счётчика  и  тд.)в  одной  таблице,  то  вы  можете  импортировать  эти  данные  в  систему.
Это удобно если в вашей системе колличество точек учёта привышает 200. 

Для  того  чтобы  загрузить  данные  из  таблицы  Excel,  откройте  программу
Конфигуратор  (Configurator)  и  выберите  в  меню  «Инструменты»  пункт  «Загрузка
данных», или нажмите на кнопку "Импорт  данных из  Exel" в  панели  быстрого  запуска
откроется окно показанное на рисунке 2.1.
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Рис. 2.1 Вид окна «Загрузка данных».

Данный  редактор  позволяет  загружать данные  из  таблицы  Exel,  при  этом  данные,
должны  находиться в  разных колонках (город,  улица,  дом,  квартира,  номер  счётчика,
тип  счётчика,  ФИО  квартиросъёмщика  и  счёт  квартиросъёмщика,  ДДМ,  фаза  ДДМ,
УСПД).  Число  колонок  и  их  порядок  не  имеют  значения.  Для  того  чтобы  загрузить
данные нужно нажать на кнопку «Загрузить» которая расположена в нижней части окна
(рис.2.1.).

Данные будут загружены в таблицу (рис.2.1.). Каждая колонка и строчка имеет свой
номер,  Также  каждое  поле  можно  редактировать  для  этого,  надо  кликнуть  по  нему
дважды  левой  кнопкой.  Также  можно  удалять  ненужные  строки  и  добавлять  строки,
нажимая  на  кнопки  над  таблицей,  ненужные  колонки  также  можно  удалить  или
переместить. После того как данные  были  загружены  и  если  нужно  отредактированы,
требуется задать программе значения колонок (так же  программа  позволяет  некоторые
данные  выбрать  из  списка  существующих в  базе  данных,  данных,  но  они  тогда  будут
применены ко всей таблице данных).  Также в верхней части окна расположен  список
колонок и с право от него номера колонок, которым они соответствуют в загруженной
таблице  (Рис.2.1.).  В  базу  данных  будут  загружены  только  те  данные,  у  колонок,
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которых номер больше нуля, исключая данные, выбранные из списков.
Для  того  чтобы  сохранить  данные  в  базе  данных  нужно  нажать  на  кнопку

«Сохранить» (рис.2.1).
Во время загрузки данных программа может не распознать тип  счётчика,  тогда  она

выдаст  сообщение  о  неизвестном типе,  Выберите  тип  данного  счётчика  из  списка  и
нажмите на  кнопку «ОК».  В дальнейшем программа  запомнит,  верное  значение  этого
типа и будет автоматически подставлять его вместо неизвестного ей типа.

Если  счётчик имеет  тип  (например  -  1  фаза  3  тарифа)  который  требует  значение
МКС.  То  программа  выдаст  окно  с  запросом  номера  МКС,  к  которому,  относится
данный  счётчик.   Все  нужные  МКС  должны  быть  занесены  в  базу  данных  заранее,
иначе счётчик не будет занесён в базу, если для него не будет выбрано МКС. Выберите
МКС и нажмите на кнопку «ОК».

После  занесения  данных  в  базу  программа  выдаст  сообщение  о  том  сколько
счётчиков, ДДМ и квартиросъёмщиков было занесено в базу .

Также  в  таблице  после  добавления  всех  данных  будет  создана  колонка  –  «Не
добавлены в базу данных», в которой указано, какие данные не были добавлены в базу .
Причины не записи счётчика или  квартиросъёмщика  –  это  отсутствие  данных (пустое
поле)  или  у  данной  квартиры  или  дома  уже  имеется  счётчик  или  абонент.  Также
возможно,  что  счётчик  с  таким  номером  и  типом  уже  существует  в  базе  данных  (а
квартиросъёмщик с таким счётом).  Вы  можете  сохранить таблицу в  формате  Excel для
дальнейшего  редактирования,  нажав  на  кнопку  «Сохранить  таблицу»  (рис.2.1).  Также
если не добавлена квартира, то, скорее всего данный дом является частным и счётчик и
квартиросъёмщик были приписаны непосредственно к дому.

Показания можно также внести из таблицы Excel. Перейдите на вкладку показания и
нажмите на кнопку "Загрузить" При нажатии на кнопке "Загрузить", вы можете добавить
показания из файла excel. Файл может быть взят из ридера, из другой базы данных или
сформирован вами. Формат файла может быть любой, главное чтобы в строке 1  или  2
или 3 или 6 были названия колонок. Для номера счётчика колонка должна называться:
номер  или  ?  счётчика  или  счетчик.  Для  даты  снятия  показаний  колонка  должна
называться:  дата  или  Дата,  время.  Для  показаний  колонка  должна  называться:
показания  (все  показания  будут  записаны  в  первый  тариф).  Если  есть  разбивка  по
тарифам  то  колонки  должны  называться:  1  тариф,  2  тариф и  так  далее  (для  каждого
тарифа вводиться отдельная колонка с показаниями). Если есть показания на расчётный
день и час то они должна находиться в колонках с нозваниями: 1 тар.на расч. или 1 рас.
.  Для  других  тарифов  просто  подставляется  номер  тарифа.  Дата  для  показаний  на
расчётный день ичас берётся так: день указывается в окне при загрузке даннычх а месяц
и год берёться из столбца дата или Дата, время. Также в окне для добавления показаний
вы  должны  выбрать  тип  счётчиков.  После  выбора  типа  счётчиков  и  если  нужно
расчётного  дня  нажмите  на  кнопку  "Сохранить",  после  того  как  показания  будут
сохранены в базе данных визу появится колличество загруженных показаний. 

ПРИМЕР ЗАНЕСЕНИЕ ИЗ ФАЙЛА ЭНЕРГОСБЫТА

1. Сохраните базу данных перед занесением данных (чтобы при неправельном
занесении вы могли востановить базу данных).
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Создайте файл .xls с данными которые вы хотите занести (файл не должен содержать
поля поиска поиска (рис.2.2. серые поля это поля поиска, за исключением случая когда
не один параметр не выбран, тоесть нужно занести все данные из таблицы и значение
всех фильтров равно "Все")). Можно сохранить нужные строчки и вставить их в новый
документ Excel. 

Рис. 2.2. Типовой файл с данными по счётчикам с ДДМ указанными в строчку.

2. Загрузите  полученный  файл  в  программе  конфигуратор  модуль  занесение  из
Excel  (кнопка  загрузить  на  рис.2.3).  Укажите  соответствие  между  колонками  в
таблице Excel и  наименованиями  колонок в  верхней  части  программы  (рис.2).  На
рис.  2.3.  показано  соответствие  между  колонками  адреса  и  абонентом  (если  поле
счёт будет пустое, то абонент не будет создан).
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Рис. 2.3. Загрузка файла с данными и установка номеров колонок.

3. Для счётчиков  с  ДДМ нужно  указывать  колонки  с  номером  счётчика  и  типом
счётчика  и  номером  ДДМ  (рис.2.4).  Номер  счётчика  может  совпадать  с  номером
ДДМ (для удобства  можно  выбрать  ДДМ  на  фазе  А).  Названия  типа  может  быть
любым, программа потом сама попросит выбрать нужный тип  если  название  типа
будет отличатся от названия в базе данных (и потом этот тип будет использоваться
до конца процесса сохранения этого файла). Если счётчик имеет  тип  614  то  нужно
сохранить документ 3 раза, каждый раз меняя фазу и номер колонки ДДМ. 1 раз фаза
колонка ?  21, 2 раз фаза B колонка номер 22, третий раз фаза С колонка ?  23.
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Рис. 2.4. Установка колонки с первым ДДМ.

4. Обязательно  выберите  колонку  с  номером  ТП  и  номером  МКС  (рис.2.4.  Можно
выбрать одну и ту же  колонку например  14)  если  мкс  с  таким номером нет  в  базе
данных,  то  оно  будет  создано  автоматически  с  типом РиМ 99.02,  а  уже  потом вы
сможете  его  отредактировать  в  конфигураторе  (приписать  ему  нужный  номер
телефона и заводской номер).

После  верного  выбора  номеров  колонок  нажмите  на  кнопку  «Сохранить»  и
начнётся процесс сохранения, когда он закончится программа выведет сообщение о том
сколько счётчиков было занесено в базу данных.

По  одному адресу может  быть занесён  только  1  счётчик.  Поле  дом  и  квартира
может  быть  выбранно  одновременно  (при  пустом  значении  квартиры  счётчик  будет
привязан  к дому).  Если  у одного  дома  2  счётчика,  у  второго  счётчика  укажите  номер
квартиры.

Все поля можно  редактировать  в  программе,  также  кнопками  можно  удалять  и
добавлять колонки и строчки.

В  левой  части  показаны  поля  которые  можно  выбрать  из  списка  (данные
которые уже существуют в базе данных). Полем город можно пользоваться если данные
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(в  загруженном файле)  принадлежат  только  одному городу.  Тип  можно  выбрать  если
все  заносимые  счётчики  имеют  один  и  тот  же  тип.  Списками  МКС  и  ТП  можно
пользоваться только если вы заносить данные только по одному МКС и ТП.   

5. Вид файла *.xls с данными по абонентам может быть отличным от данного примера,
например ДДМ счётчиков РиМ 614 могут располагаться в столбик (рис. 2.5). Тогда, при
занесении  данных  нужно  выбрать  колонку  с  номером  ДДМ  только  1  раз  (номер
счётчика  РиМ  614  будет  равен  номеру  первого  ДДМ).  Так  же  в  этом  примере  нет
столбца "Тип счётчика" а в файле есть счётчики двух типов РиМ 614 и РиМ 114, но зато
есть столбец в котором у счётчиков РиМ 614 указана фаза, а у счётчиков РиМ 114 стоит
пустая  строчка.  В  этом  случае  ставим  в  конфигураторе  в  модуле  "Загрузка  данных"
 номер  колонки  типа  счётчика  эту  колонку  и  при  загрузке,  когда  программа
зарегистрирует неизвестный тип счётчика равный "   " нужно выбрать тип РиМ 114,  а
если неизвестный тип счётчика будет равен "А" или  "В" или  "С" тогда  нужно  выбрать
тип РиМ 614.
 

Рис. 2.5. Типовой файл с данными по счётчикам с ДДМ указанными в столбик.

1.3. Создание карт (планов точек учёта) в РМС-2150

После занесения в базу данных информации по счётчикам и абонентам, можно
создать в базе данных карты объектов (планы расположения точек учёта). Для этого
возьмите поопорную схему ТП или любую другую карту объекта и загрузите её в
программе "Конфигуратор" в модуле "Картография".

Для  этого, зайдите в программе "Конфигуратор" в меню "Инструменты" пунк
"Картография", появиться окно, показанное на рисунке 1.3.1. Нажмите на кнопку
"Добавить карту", а потом на кнопку "Загрузить карту" и загрузите нужный план ТП.
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Рис. 1.3.1. Загрузка карты в базу данных.

Находясь  на  вкладке  "Привязка  объектов",  вы  можете  привязать  точки  учёта  к
карте.  К  карте  могут  быть  привязаны  дома  и  квартиры  у  которых  есть  данные  по
счётчикам, точки учёта без данных по счётчикам не будут привязаны к карте. Для того
чтобы осуществить привязку, выберите нужное ТП, выберите дом и перетащите его на
карту (рис.  1.3.2).  Затем  вы  можете  нажимать  на  клавиатуре  стрелку  вниз  и  фокус  в
дереве адреса  будет  автоматически  перемещён  на  слекдующий  дом,  и  вам  достаточно
будет кликнуть по месту привязки этого следующего дома и он появится на карте.  Для
того  чтобы  перенести  объект,  привязанный  к  карте  на  другое  место,  кликните  по
объекту на карте левой кнопкой мыши и перенеся объект на другое место кликните там
левой  кнопкой  мышки.  В  режиме  "Автопоиск",  объект  выбранный  в  дереве  адреса,
который уже есть на карте, будет отмечен на карте зелёной стрелкой.   
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Рис. 1.3.2. Привязка точек учёта к карте.

После  того,  как  все  точки  учёта  будут  размещены  на  карте,  нажмите  на  кнопку
"Сохранить карту" (Рис.1.3.3). Появится окно в котором нужно ввести название карты и
нажать на кнопку "Ок" (рис.1.3.3). Название карты может совпадать с названием ТП.
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Рис. 1.3.3. Сохранение карты и расположения точек учёта в базе данных.

Сохранённый  план  можно  будет  выбрать  в  дереве  карт,  его  мини  изображение
появится в левом нижнем углу, и по нему можно осуществить навигацию по карте. На
открытой карте появятся не только точки учёта, но и схематические изображения ДДМ
(РиМ 109) (рис. 1.3.4). 
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Рис. 1.3.4. Открытие существующей карты.

1.4. Установка групп и адресов устройствам RFPLC при помощи карты

После размещения на карте всех точек учёта, можно быстро и просто установить
нужные группу и адрес устройствам RFPLC. Для этого в модуле "Картография"
выберите нужную карту и перейдите на вкладку "Редактор маршрутов" (рис.1.4.1). 

Установите  нужную  группу и  адрес  первого  устройства  (рис.1.4.1).  После  этого
нажмите  на  кнопку  "Установить  группу  и  адрес  по  порядку"  (рис.  1.4.1).  Всем
устройствам на карте будет установлена выбранная группа и адрес  -  с  установленного
по  239  (адреса  с  240  по  255  считаются  зарезервированными  для  МКСов  и  не
присваиваются  другим  устройствам  автоматически).  Если  адреса  закончатся,  то
программа установить оставшимся устройствам группу следующую после выбранной и
адреса  по  порядку  с  первого.  При  совпадении  адреса  и  группы,  устройство  будет
отмечено на карте красным цветом. Такая ситуация может возникнуть, если устройства
нет на карте но оно есть в базе данных. 
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 Рис.1.4.1.  Установка устройствам 

2. Перенос данных из РМС-2150 в мобильный терминал и
обратно

Все данные по точкам учёта системы РМС-2150 можно переносить в Мобильный
терминал  при  помощи  XML  файлов.  Так  же  из  мобильного  терминала  можно
переносить  показания  счётчиков  в  систему  РМС-2150.  Кроме  того  вы  можете
перенести  из  мобильного  терминала  все  данные  по  точкам  учёта  и  карты  с
координатами счётчиков.

2.1. Сохранение данных в XML

Вы можете сохранять объекты системы в XML файле, для того  чтобы  переносить
имеющиеся данные о точках учёта в мобильный терминал. 

Для  того  чтобы  сохранить  данные  в  XML  формате,  откройте  программу
"Конфигуратор",  выберите  в  дереве  адреса  группу  объектов  которую  вы  хотите
экспортировать (город, ТП, улицу или дом)и нажмите на кнопку "Экспорт в XML" или
выберите  в  меню  "Инструменты"  пункт  "Экспорт  в  XML"  (рис.  2.2.1).  Подождите
некоторое  время  (если  система  большая,  то  формирование  файла  может  занять
некоторое  время),  пока  не  появиться  диалог  с  запросом  имени  файла  и  местом
сохранения файла, выберите место для сохранения и введите имя файла и  нажмите  на
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кнопку сохранить.  Если  в  базе  данных существует  привязка  выбранных  точек  учёта  к
карте, то карта  тоже  будет  экспортирована  (данные  по  координатам объектов  на  этой
карте будут содержатся в файле xml). 

Рис. 2.2.1. Экспорт данных в МКС.

2.2. Загрузка данных в мобильный терминал

Перенесите файл XML, полученный при помощи программы "Конфигуратор"
РМС-2150 на мобильный терминал. Откройте программу "Конфигурирование точек
учёта" и выберите из меню "Управление БД" пункт "Импорт конфигурации" (рис.2.2.1).
Появится окно, показанное на рисунке 2.2.2. Загрузите файл и нажмите на кнопку
"Импортировать в БД РиМ 099".

 
Рис.2.2.1. Вид программы "Конфигурирование точек учёта".
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Рис.2.2.2. Импорт точек учёта в базу данных мобильного терминала.

2.3. Перенос показаний из Мобильного термила в РМС-2150

         РМС-2150  может  получать  данные  от  мобильного  терминала  через  xml  файлы.
Мобильный  терминал  можно  использовать  там,  где  МКС  устанавливать
нецелесообразно. В этом случае сбор данных осуществляет
мобильный терминал. 
         Мобильным терминалом осуществляется сбор  данных  на  местности.  Затем  из
мобильного  терминала  выгружаются  показания   и  служебные  данные.  Для  этого  в
прграмме  "Конфигурирование  точек учёта" в  мобильном терминале  выберите  в  меню
"Управление БД" пункт "Экспорт данных" (рис.2.3.1). 
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Рис.2.3.1. Выгрузка данных из мобильного терминала.

Рис.2.3.1. Загрузка данных в РМС-2150 из мобильного терминала. 

2.4. Перенос точек учёта и графических координат из Мобильного
терминала в РМС-2150

Если у вас возникла потребность перенести данные по точкам учёта из
Мобильного терминала в РМС-2150, то вы можете сделать это при помощи утилиты
"Экспорт данных из мобильного терминала". Она находится в папке с установленной
системой РМС-2150 (по умолчанию это C:\Program Files\Rim\РМС-2150 ). Перенесите
эту програмку на мобильный терминал с которого требуется перенести данные. 

Откройте программу на мобильном терминале. Появится окно показанное на
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рисунке 2.4.1. Введите названия города (села), к которому будут добавлены данные по
точкам учёта в системе РМС-2150, и нажмите на кнопку "Запросить данные" (рис.2.4.1).
После заполнения таблицы, данными по точкам учёта, нажмите на кнопку "Сохранить"
(Рис.2.4.2).  

Рис.2.4.1. Запрос данных из базы данных Мобильного терминала.

Рис.2.4.2. Сохранения запрошенных данных по точкам учёта.

Для переноса данных по расположению точек учёта на ТП, перейдите на вкладку
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"Графические  объекты" и  после  запроса  данных нажмите  на  кнопку "Сохранить" (рис.
2.4.3).

Рис.2.4.3. Сохранения запрошенных данных по координатам объектов.

После этого перенесите сохранённые файла (файлы данных в формате xls и карты
в  формате  jpeg)  на  компьютнр  с  установленной  системой  РМС-2150.  Откройте
программу  "Конфигуратор"  и  зайдите  в  модуль  "Импорт  данных  из  Excel"  (меню
"Инструменты"  пункт  "Импорт  данных  из  Excel").  В  открывшемся  окне  нажмите  на
кнопку  "Загрузить  (файл  МТ)" и  загрузить  файл  с  данными  по  устройствам  из  базы
данных Мобильного терминала и затем нажмите на кнопку "Сохранить" (рис.2.4.4).
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Рис.2.4.4. Загрузка данных по точкам учёта в РМС-2150.

Если  вы  экспортировали  из  мобильного  терминала  данные  по  графическим
координатам объектов,  тогда  перейдите  на  вкладку  "Графические  объекты",  загрузите
файл с координатами счётчиков и нажмите на кнопку "Сохранить" (рис.2.4.5).
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Рис.2.4.5. Загрузка карт и координат счётчиков в РМС-2150.

3. Создание планов расположения точек учёта в Мобильном
Терминале

Графический  интерфейс  не  обязателен  при  работе  со  счетчиками  типа  СТЭБ  и
СОЭБ, но настоятельно рекомендуется при  работе  со  счетчиками  линейки  РиМ.  Дело
тут вот в чем. Счетчики типа СТЭБ и СОЭБ работают в режиме радиомаяка. Время от
времени они посылают в радиоэфир радиопакеты, содержащие показания и служебные
данные.  Счетчики  линейки  РиМ  работают  по  запросам.  Для  того,  чтобы  получить
данные  со  счетчика,  мы  должны  сформировать  запрос  для  него.  Но  каким  образом
мобильный терминал должен определить, к какому счетчику требуется обратиться? Он
обращается к ближайшему, еще не опрошенному счетчику. Соответственно, он  должен
знать  свое  положение  и  положение  счетчиков,  чтобы  определить  ближайшую  точку
учета.

Если  Вы  используете  Gps-приемник,  то  для  автоматического  определения
положения  мобильного  терминала  на  плане  как  минимум  для  двух  точек  учета,
отмеченных на плане, должны быть определены географические координаты.
         Работа со счетчиками линейки РиМ без использования графического интерфейса
возможно, но не рекомендуется. Недостатки таковы; 

Мобильный  терминал  должен  предварительно  определить  ДДМ,  находящиеся  в
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зоне приема. На это уходит 40 секунд для каждого сеанса.
Помехоустойчивость режима предварительного определения ДДМ, находящихся в зоне
приема,  существенно  ниже,  чем  помехоустойчивость  режима  опроса.  Поэтому
рекомендуется проводить 2-3 сеанса из одного места. Ретрансляция не работает.
          Нет наглядной графической картины, что принялось, что не принялось. 

 Все планы могут быть предварительно созданы в системе РМС-2150 и занесены в
Мобильный терминал.  

3.1. Работа с планом

После того как все точки учёта загружены в базу данных мобильного терминала,
их нужно привязать к плану. Для этого вначале нужно загрузить план ТП. Это может
быть поопорная схема со схематическим расположением точек учёта, если у вас
имеется только бумажный вариант схемы, то вы можете его отсканировать или
сфотографировать. Для того чтобы загрузить новый план, нужно нажать на кнопку
"Новый план" (рис.3.1.1), выбрать месторасположение рисунка плана и нажать на
кнопку "Открыть", затем нужно ввести название плана, удобно если название будет
совпадать с названием ТП, если на одном плане у вас нарисовано только одно ТП. Уже
загруженный в базу данных план можно изменить, для этого нужно нажать на копку
"Изменить план" или выбрать в меню "План" пункт "Изменить план" и затем выбрать
новый рисунок плана и нажать на кнопку "Открыть". Для того чтобы  удалить план,
нужно в меню "План" выбрать пункт "Удалить план" и текущий план будет удалён.

Снизу от плана расположен графический навигатор, показывающий положение
фрагмента, отображаемого на плане (рис.3.1.1). Если план слишком большой, то вы
можете уменьшить маштаб отображения плана, выбрав из списка нуженый процент
маштабирования. Так же можно выбрать, чтоб на плане отображались только точки
учёта, выбранные с помощью фильтров находящихся в левом нижем углу, для этого
нужно выбрать режим отображения точек учёта, рассположенных на плане "только из
списка" (рис.3.1.1) .  

Галочка "Автофокус" используется в режиме опроса показаний для
автоматического перемещения видемой пользлователем области плана в место
расположения опрашиваемой точки учёта. Режим "Автофокуса" можно отключить, если
требуется наблюдение только за определённой областью карты.
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Рис.3.1.1. Создание нового плана.

3.2. Привязка точек учёта к плану

После того, как был загружен новый план или выбран уже существующий  план,  к
нему нужно привязать точки учёта. Привязывать точки учёта можно вручную, указывая
место на карте где расположен счётчик или с использованием GPS-новигатора.

Для  того  чтобы  начать  привязку  нажмите  на  кнопку  "Отметить  точку  учёта  на
плане", затем выберите  из  списка  нужный  адрес  и  кликните  левой  кнопкой  мыши  по
месту  на  плане,  где  расположена  это  точка  учёта.  Для  того  чтобы  изменить
месторасположение точки учёта, выберите  нужный  адрес  и  кликните  правой  кнопкой
мыши по новому месторасположению  точки  учёта  на  плане.  Для того,  чтобы  удалить
точку учёта,  выберите  нужный  адрес  и  затем выберите  в  меню  "План" пункт  "Убрать
отметку точки учёта" и объект будет удалён с карты.
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Рис.3.2.1. Привязка точек учёта к плану.

Если  у  вас  есть  GPS-новигатор,  то  вы  можете  выехать  на  объект  и  переходя
проходя  мимо  мест  где  установлены  счётчики  нажимать  на  кнопку  "Привязка  точки
учёта  к  GPS" (рис.3.2.1),  при  этом  в  таблице  с  точками  учёта  должен  быть  выбран
нужный  счётчик.  Появится  окно,  показанное  на  рисунке  3.2.2,  где  вам  нужно  будет
нажать сначало  на  кнопку  "GPS",  а  затем  на  кнопку  "ОК" и  точка  будет  привязана  к
карте.  Для  того  чтобы  работала  привязка  GPS,  предварительно  укажите  вручную
координаты двух точек учёта на одной карте.  
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Рис.3.2.2. Привязка точек учёта к плану с использованием GPS-новигатора.

3.3. Опрос счётчиков при помощи планов

Опрос  счётчиков  Мобильным  терминалом  можно  делать  при  помощи
программы "Сбор данных" в режиме "Радиомодем". Режим "Радиоридер" предназначен
для опроса  счётчиков  СОЭБ и  СТЭБ.  Если  вы  только  установили  счётчики  RFPLC  и
связываетесь с ними впервые, то тогда нужно выполнить задания по записи группы  и
адрес  при  помощи  программы  "Конфигурирование  точек  учёта",  также  счётчикам,  в
режиме проверки, можно изменить радиоканал  .  Группа  и  адрес  будут  установлены  в
соответствии  с  данными  в  базе  данных  мобильного  терминала.  Программа
"Конфигурирование  точек учёта" предназначена  только  для  выполнения  заданий,  для
сбора  показаний  используйте  программу  "Сбор  данных"  мобильного  терминала.  Вы
можете открыть две эти программы и использовать их поочереди используя паузу.

Для  выполнения  нужного  задания,  откройте  программу  "Конфигурирование
точек учёта",  перейдите  в  режим радиомодем и  выберите  нужную  карту.  Находясь  на
территории  ТП,  нажмите  на  кнопку  "Выполнить  задания".  Если  у  вас  нет  GPS-
новигатора,  то  программа  попросит  вас  указать  своё  местоположение  на  карте
(рис.3.3.1) нажмите на кнопку "ОК" и кликните левой кнопкой мыше на точке на карте
где вы находитесь. Ваше местоположение будет отмечено жёлтым кружком (рис.3.3.2). 
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Рис. 3.3.1. Изменение радиоканала выбранного МКС.

Рис. 3.3.2. Проверка связи со счётчиками.

Выполнение  заданий  нвчнётся  с  ближайших  счётчиков.  Счётчики  на  карте
обозначены квадратами разного цвета. Счётчики  с  которыми  была  установлена  связь,
будут отмечены на карте зелёным цветом. Счётчик с которым устанавливается связь  в
текущий момент обозначен на карте жёлтым цветом (рис.3.3.2). Счётчики, с которыми
ещё не  было  сделана  попытка  связи,  отмечены  на  карте  красным  цветом  (рис.3.3.3).
Счётчики, с которыми не удалось установить связь будут показаны оранжевым цветом.
При  сборе  данных,  если  какойто  счётчик  не  будет  отвечать,  то  можно  прервать
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попытку опроса этого счётчика, нажав на кнопку "Не опрашивать этот счётчик" и тогда
программа автоматически перейдёт к опросу следующего счётчика (рис.3.3.3). 

Прцесс  выполнения  заданий,  так  же  как  и  процесс  сбора  показаний,  можно
приостановить  нажав  на  паузу  (кнопка  "Приостановить"  в  программе
"Конфигурирование точек учёта" и  кнопка  "Приостановить сбор  данных" в  программе
"Сбор  данных")  и  затем  можно  даже  выключить  компьютер  и  закрыть  программу,
перейти  на  новое  место  и  нажать  на  кнопку  "Продолжить"  или  "Продолжить  сбор
данных" (рис.3.3.3).

Рис. 3.3.3. Приостановка процесса сбора данных.

После  проверки  связи  или  сбора  показаний  по  всему  ТП  нажмите  на  кнопку
"Остановить" или  "Остановить сбор  данных".  После  сбора  данных,  можно  послучить
отчёт о собранных показаниях, для этого нужно в программе "Сбор данных" нажать на
кнопку "Лист  сбора  данных" (рис.3.3.4).  Этот  отчёт  может  быть  сохранён  в  формате
Excel.  Также  все  собранные  показания,  за  любой  период  можно  просмотреть  в
программе "Отчёты" мобильного терминала.
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Рис. 3.3.4. Результат сбора данных.

4. Настройка сети RFPLC

Процесс  передачи  данных в  системе  РМС2150  имеет  определенные  особенности,
связанные с ограниченной зоной распространения сигнала от МКС до приборов учета.
Устройства, входящие в систему могут иметь интерфейс обмена по силовой сети (далее
–  PLC),  интерфейс  обмена  по  радиоканалу  (далее  –  RF),  или  комбинацию  этих
интерфейсов  (далее  –  RFPLC).  Для  увеличения  зоны  распространения  сигнала
используется  ретрансляция  данных.  Ретрансляция  данных  заключается  в  приеме
 устройством запроса, распознавании в  заголовке  запроса  адреса  назначения и  уровня
ретрансляции  (количество  ретрансляторов  до  адреса  назначения),  модификации
адресного  заголовка  и  передачи  пакета  с  запросом  либо  адресату  назначения,  либо
ретранслятору  из  таблицы  маршрутов,  записанной  в  памяти  устройства.  В  качестве
ретрансляторов  используются  любые  устройства  сети,  имеющие  интерфейс  PLC  или
RFPLC. (Для обеспечения ретрансляции данных в каждом устройстве системы имеется
таблица маршрутов. Таблица маршрутов устройства может содержать до  4  записей,  то
есть  устройство  может  участвовать  в  4  разных  маршрутах,  что  позволяет  строить
древовидные  структуры  -  убрать).  Для  обеспечения  надежной  и  быстрой  передачи
данных в системе необходимо провести конфигурирование сети.

В мобильном терминале  маршруты  не  используются,  так  как  в  отличии  от  МКС,
который  расположен  всегда  в  одном  месте,  оператор  мобильного  терминала  может
снимать показания с разных мест ТП. Поэтому для опроса счётчиков на более  дальнем
расстоянии от оператора используется ретрансляция. При  опрсе  данных с  мобильного
терминала,  оператор  просто  постепенно  повышает  уровень  ретрансляции.  Для  того
чтобы  ретрансляция работала,  требуется чтобы  предварительно  были  созданы  планы
расположения точек учёта.  

Если  в  системе,  для сбора  показаний,  в  состав  которой  входят  ДДМ  РиМ  109.01
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используются  МКС,  то  требуется  разделение  соседних  ТП  по  радиоканалам,  иначи
датчики с соседнмих ТП будут создавать помехи в сети RF  и это затруднит работу МКС
и может даже привести к искажению данных получаемых МКС со счётчиков. Поэтому
нужно разделить соседние ТП по разным радиоканалам, от 1 до 8 (Рис.4.1).

Рис.4.1. Разделение соседних ТП по разным радиоканалам.

4.1. Разделение адресов RFPLC

Если в сиcтеме используется более одного МКС и они расположены на соседних
ТП,  тогда  требуется разделение  адресного  пространства  между МКС.  Для  разделения
адресного  пространства  необходимо  присвоить  соседним  МКС  уникальные  сетевые
адреса.  Установка  сетевого  адреса  МКС  производится  с  помощью  программы
«Конфигуратор»  системы  РМС2150  по  сотовой  связи.  Новый  адрес  RFPLC  будет
записан  в  МКС  при  следующем  сборе  показаний  или  занесении  конфигурации.
Рекомендуется  присваивать  уникальный  адрес  МКС  в  пределах  группы  МКС,
имеющих общие зоны радиовидимости. Сетевой адрес МКС располагается в адресном
пространстве  нулевой  группы  и  не  должен  повторяться  в  адресах  других  устройств.
Рекомендуется использовать  адреса  от  240  до  255  и  не  использоавать  эти  адреса  для
устройств RFPLC. Также устройствам PLC не рекомендуется задавать группу 0  так как
при  случайном  совпадении  адресов  таких  устройств,  может  возникнуть  путаница  в
показаниях. Это было допустима в старых системах на базе концентраторов, в которых
использовались только радиосчётчики и совпадение адресов было маловероятно.  

Адрес  RFPLC  МКС  можно  изменить в  программе  "Конфигуратор" в  свойствах
МКС. Для этого  зайдите  в  программу "Конфигуратор",  выберите  город  или  ТП,  затем
выберите  нужный  МКС  и  в  свойствах  МКС  установите  новый  адрес  RFPLC   и
нажмите  на  кнопку "Сохранить" (рис.  4.1.1).   Адрес  RFPLC  можно  также  установить
при занесении в базу данных нового МКС. Новый адрес RFPLC будет записан в МКС
при следующим с ним соединении (например при занесении конфигурации или сборе
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данных).

Рис. 4.1.1. Изменение адреса RFPLC выбранного МКС.

Разделение  адресного  пространства  между  устройствами  RFPLC  происходит,
путём присвоения им уникальных значений комбинации адреса и группы. Установить
нужные значения адрса и группы можно при создании и редактировании маршрутов в
программе "Конфигуратор" системы РМС-2150. Также адрес и группу можно изменить
при помощи программы "Конфигурирование точек учёта" Мобильного терминала.  Для
опроса  устрайств,  расположенных  в  удалении  от  МКС,  требуется  использование
ретрансляторов.  Опрос  устройств  через  ретрансляцию  может  осуществляться  только
между устройствами одной группы (рис.4.1.2).  Рекомендуется установить устрайствам
одного ТП одну группу. Совпадение  адресов  в  пределах одной  группы  не  допустимо.
Группа  может  изменяться  от  1  до  255.  Адрес  от  1  до  239  (адреса  с  240  до  255
рекомендуется использовать для адресации МКС). Если на одном ТП устройств RFPLC
больше  239,  то  придётся  использовать  ещё  одну  группу,  для  этого  удобно  разделить
счётчики  пофидерно  на  2  группы.  Например  слева  от  ТП  будет  группа  1,  а  справа
группа 2.    
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Рис. 4.1.2. Опрос устройства с использованием ретрансляции.

В системе  РМС2150  для опроса  таких устройств  используются  маршруты.  При
использовании  Мобильного  терминала  маршруты  создавать  не  требуется,  но  нужно
соблюдать правило одной группы. Например у вас есть счётчик РиМ 586  и  вы  хотите
опросить его  мобильным терминалом по  радиоканалу через  его  ДДМ  РиМ  109,   для
этого  нужно  чтобы  группа  счётчика  РиМ  586  совпадала  с  группой  ДДМ  РиМ  109.
 Также, для того чтобы использовать ретрансляцию при опросе  счётчиков  мобильным
терминалом,  нужно  чтобы  все  ДДМ одного  ТП имели  одну и  туже  группу.  Группа  и
адрес  каждого  счётчика  указывается  в  программе  "Конфигурирование  точек  учёта"
мобильного  терминала.   Группа  и  адрес  записывается  счётчикам  автомотичесеи
программой "Конфигурирование точек учёта" в режиме "Радиомодем". 

Вы можете сначало приписать устройствам нужного ТП нужную группу и адрес
в  программе  "Конфигуратор"  РМС-2150  и  затем  сохранив  базу  данных  в  XML
импортировать  её  в  мобильный  терминал.  Для  этого  откройте  программу
"Конфигуратор" системы  РМС-2150,  затем  запустите  модуль  "Конфигурация  RFPLC-
сети" (рис. 4.1.3) и выберите нужный МКС. В списке  устройств  появится список всех
устройств RFPLC, которые приписаны к выбранному МКС. Выделите все устройства в
таблице, используя кнопки CTRL и SHIFT, затем установите нужную группу и нажмите
на кнопку "Записать  группу/адрес" (рис.4.1.3).  После  этого  просмотрите  список и  при
обнаружении  у счётчиков  совпадающих адресов  измените  адрес  на  любой  другой  не
занятый адрес. Совпадение  адресов,  в  пределах одной  группы,  обозначено  в  таблице
восклицательным  знаком.  Для  из  менения  адреса,  выберите  в  таблице  нужное
устройство,  затем  измените  адрес  и  нажмите  на  кнопку  "Сохранить  группу/адрес",
свободный  адрес  нужной  группы,  можно  найти  при  помощи  карты  RFPLC-адресов
(рис.4.1.3). После того как все адреса были исправлены нажмите на кнопку "Сохранить
изменения в БД".  
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Рис. 4.1.3. Установка группы и адреса при помощи программы "Конфигуратор"
системы РМС-2150.

Для  того  чтобы  изменить  группу  и  адрес  устройства  RFPLC  используя
мобильный терминал, запустите программу "Конфигурирование точек учёта", выберите
нужный адрес и нажмите на кнопку "Изменить точку учёта". Откроется окно "Свойства
точки учёта" в котором нужно нажать на кнопку "Привязка". Откроется окно "Привязка
счётчиков" в  котором нужно  выбрать  нужное  устройство  RFPLC  и  нажать  на  кнопку
"Изменить".  Появится  окно  "Свойства  счётчика"  в  котором  можне  менять  адрес  и
группу устройства.  После  установки  нужного  адреса  или  группы  нажмите  на  кнопку
"Сохранить"  (рис.4.1.5).  Нужную  группу  и  адрес  можно  также  установить  при
добавлении счётчика к точке учёта.

Уникальная  группа  и  адрес  может  быть  присвоина  автоматически  всем
устройствам  по  порядку.  Для  этого  необходимо  разместить  все  устройства  на  карте
(модуль  "Картография"  программа  РМС-2150).  После  этого  сохраните  карту  и
перейдите  на  вкладку  "Редактор  маршрутов".  Установите  нужную  группу  и  адрес
первого  устройства.  После  этого  нажмите  на  кнопку  "Установить  группу  и  адрес  по
порядку" (рис. 4.1.4). Всем устройствам на карте будет установлена выбранная группа и
адрес -  с установленного по 239 (адреса с  240  по  255  считаются зарезервированными
для  МКСов  и  не  присваиваются  другим  устройствам  автоматически).  Если  адреса
закончатся,  то  программа  установить  оставшимся  устройствам  группу  следующую
после  выбранной  и  адреса  по  порядку  с  первого.  При  совпадении  адреса  и  группы,
устройство  будет  отмечено  на  карте  красным  цветом.  Такая  ситуация  может
возникнуть, если устройства нет на карте но оно есть в базе данных.
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Рис. 4.1.4. Установка уникальных значений группы и адреса при помощи модуля
"Картография" программы "Конфигуратор" системы РМС-2150.

Рис. 4.1.5. Установка группы и адреса при помощи программы "Конфигуратор"
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системы РМС-2150.

Адрес  и  группа  будут  записаны  в  устройства  при  выполнении  заданий
программой  "Конфигурирование  точек учёта" в  режиме  "Радиомодем" (рис.4.1.6).  Для
того чтобы группа и адрес изменялись, в списке заданий должно быть выбрано задание
"Запись группы и адреса".

Рис. 4.1.6. Запись адреса и группы при проверки связи.

4.2. Разделение по радиоканалам

Для разделения по частоте необходимо установить на всех устройствах, имеющих
радиоинтерфейс, один из 8 радиоканалов, предусмотренных в устройствах. Радиоканал
у всех устройств,  подключенных к конкретному МКС,  должен  совпадать  с  частотным
каналом RF2, установленном в МКС. Частотные каналы у устройств,  подключенных к
разным МКС, и находящихся в зоне радиовидимости друг друга, не должны совпадать.
Установка  частотного  канала  у  МКС  производится  при  помощи  программы
"Конфигуратор" системы  РМС2150.  Установка  частотного  канала  у  счетчиков  (ДДМ)
РиМ  109.01  производится  при  помощи  Мобильного  терминала  и  программы
"Программирование  устройств  через  PLC  (радио)" в  непосредственной  близости  (не
далее  200м)  от  точки  установки  счетчика  (ДДМ).  Одновременно  с  установкой
частотного  канала  следует  установить максимальный  уровень мощности  на  ДДМ.  По
умолчанию все устройства, выпускаемые с завода, работают на первом радиоканале, на
средней мощности.

Установить и изменить радиоканал (частотный канал RF2) каждого МКС можно
в  программе  "Конфигуратор"  в  свойствах  МКС.  Для  этого  зайдите  в  программу
"Конфигуратор", выберите город или ТП, затем выберите нужный МКС  и  в  свойствах
МКС  установите  нужный  радиоканал   и  нажмите  на  кнопку "Сохранить" (рис.  4.2.1).
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 Радиоканал  можно  также  установить  при  занесении  в  базу  данных  нового  МКС.
Новый радиоканал будет записан в МКС при следующим с ним соединении (например
при занесении конфигурации или сборе данных).

Рис. 4.2.1. Изменение радиоканала выбранного МКС.

При  работе  на  местности,  с  Мобильным  терминалом,  если  на  ТП  есть
работающий  МКС,  то  его  нужно  заглушить,  для  того  чтобы  МКС  прекратил  опрос
показаний  и  счётчики  отвечали  только  на  запросы  с  Мобильного  терминала.  При
помощи  программы  "Настройка",  соединитесь  с  МКС  по  радио  или  GSM  каналу  и
установите,  на  закладке  "Установки"  паузу  RFPLC  равной  255  (рис.4.2.2).  После
окончания  работы  с  этим  ТП  установите  паузу  RFPLC   равной  0.  После  установке
нужной паузы RFPLC разорвите связь.
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Рис. 4.2.2. Установка паузы RFPLC.

Для того чтобы изменить радиоканал в ДДМ РиМ 109.01 нужно выехать на ТП с
мобильным  терминалом  и  при  помощи  программы  "Конфигурирование  точек  учёта"
режим "Радиомодем" дать задание ДДМ на изменение радиоканала. Радиоканал нужно
менять  без  использования  ретрансляции  (рис.4.2.3).  Для  того,  чтобы  выполнить
задание, в  списке  заданий  должно  быть выбрано  задание  "Изменение  радиоканала" и
выбран  номер  радиоканала  на  который  нужно  изменить  текущий  радиоканал.  После
этого  нужно  нажать на  кнопку "Выполнить задание" и  дождаться  пока  задание  будет
выполнено  для  близлежащих  счётчиков,  затем  нажмите  на  кнопку  "Остановить"  и
перейдя на другое место продолжите выполнение задания.
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Рис. 4.2.3. Смена радиоканала в ДДМ РиМ 109.01.
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