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3. Сбор данных

Программа "Сбор данных" предназначена для сбора показаний счетчиков и
получения служебных данных с МКС (маршрутизаторов каналов связи) по GSM-каналу
и радиоканалу. Программа позволяет:

Установить связь с МКС;
Получить текущие сведения о МКС;
Получить с МКС показания счетчиков;
Получить с МКС служебные данные счетчиков СТЭБ, СОЭБ;
Получить с МКС служебные данные ДДМ;
Получить с МКС состояние РиМ 109.02 (ДДМ с размыкателями);
Осуществить ручной ввод показаний или импортировать данные из мобильного
терминала РиМ 099.01;
Обеспечить опрос МКС по расписанию.

Программа работает с операционными системами Windows. Для работы программы
на компьютере должна быть установлена клиентская часть СУБД Oracle.

РМ 2064 М поддерживает GSM-канал и интерфейс Rs-485.

3.1.Запрос данных

В иерархической  структуре  выберите  требуемый  адрес  или  ТП,  а  затем  выберите
МКС  из  списка.  Выполните  команду  Данные  /  Получить  данные  (рис.1.1).  В
появившемся окне выполните команду Связь / Установить связь (рис.1.2).
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Рис.1.1. Выбор МКС с которого нужно запросить показания.

Рис.1.2. Запрос показаний.
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3.1.1.Установление связи с МКС

Перед  установлением  связи  необходимо  провести  настройку  связи.  Выполните
команду Настройка / Связь. Выберите Канал связи и Com-порт (рис.1.1.1).

Рис.1.1.1. Настройка связи.

Для  Gsm-канала  определите  протокол  установления  связи  между  модемом
компьютера  и  модемом,  установленным  в  МКС.  Стандартное  подключение
обеспечивает  более  надежное,  но  и  более  медленное  подключение  к  МКС,  чем
Быстрое  подключение.  С  быстрым  подключением  возможны  проблемы,  например,
при установлении связи между различными сотовыми операторами.

Для радиоканала установите номер частотного канала, определяющий частотный
диапазон. Этот номер должен совпадать с номером, установленном в МКС. Его можно
узнать,  связавшись с  МКС  по  GSM-каналу,  на  закладке  Сведения  о  МКС.  Заводские
установки определяют номер канала 1.

В иерархической  структуре  выберите  требуемый  адрес  или  ТП,  а  затем выберите
МКС  из  списка.  Выполните  команду  Данные  /  Получить.  В  появившемся  окне
отметьте,  какие  показания и  служебные  данные  Вы  будете  получать  и  какие  задания
выполнять. Выполните команду Сбор данных / Запросить данные.

Процесс установления связи и ход  выполнения заданий  отмечаются в  протоколе,
расположенном внизу окна. Общее время выполнения заданий отображается на панели
инструментов.  После  получения  всех  данных,  а  также  при  неудачной  попытке
соединения,  связь  разрывается  автоматически.  Если  Вы  решили  разорвать  связь  в
процессе получения данных, то выполните команду Сбор данных / Разорвать связь.

Полученные  данные  автоматически  фиксируются  в  базе  данных.  Имеется
возможность экспорта данных.

Канал связи для РМ 2064 М определяется свойствами устройства, описанными в  базе данных и  не
может быть изменен при помощи настройки.

3.1.2.Сведения о МКС

При установлении связи автоматически фиксируются следующие данные и параметры
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МКС:

• Номер: серийный номер МКС;
• Версия ПО: версия программного обеспечения микропроцессора МКС;
• Адрес Plc: адрес МКС в Plc(радио)-сети. Заводская установка - 0;
• № канала RF2: номер частотного канала при связи компьютера и МКС через
радиомодем. Заводская установка - 1;
• Мощность передатчика RF2: мощность радиопередатчика МКС. Заводская
установка - 7.8 dB;
• Точка доступа: название точки доступа для Gprs-соединения;
• Пользователь Gprs: имя пользователя для Gprs-соединения;
• Пароль Gprs: пароль для Gprs-соединения;
• Пауза Rs-485: определяет время простоя МКС при опросе счетчиков по каналу
Rs-485. 0 - опрос ведется постоянно. 255 - опрос не ведется;
• Пауза Plc: определяет время простоя МКС при опросе счетчиков по Plc(радио)-
каналу. 0 - опрос ведется постоянно. 255 - опрос не ведется;
• Расчетный день: день фиксации показаний на РДЧ;
• Расчетный час: час фиксации показаний на РДЧ;
• Время: текущее время МКС;
• Температура: температура внутри МКС;
• Время работы: время включенного состояния МКС нарастающим итогом;
• Свободно страниц БД: число страниц внутренней памяти МКС, свободных для
записи.

Правая колонка отображает результаты самотестирования МКС. Запись ошибка в
любой из строк указывает на неисправность МКС.
Обратите внимание, что ПО РМС 2150 версии 5.0 и ниже и ПО МКС версии 6.2 и
ниже не поддерживают связь по GPRS.

Для РМ 2064 М сведения не выводятся.

3.1.3.Показания счетчиков

Показания могут быть следующих типов:

• Текущие показания: последние показания счетчика, зафиксированные МКС;
• Показания на РДЧ: показания счетчика на расчетный  день и  час,  обновляются
ежемесячно;
• Показания стоп-кадр: показания счетчика на время последнего стоп-кадра. Эти
показания, суммарные по всем тарифам, предназначены для подведения балансов.
Задание на фиксирование показаний стоп-кадра надо сформировать в расписании
и занести в МКС (программа Конфигуратор);
•  Профили стоп-кадров: когда  МКС  собирается  зафиксировать  показания  стоп-
кадров,  он  смотрит,  есть  ли  ранее  зафиксированные  показания  стоп-кадра  для
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данного  счетчика.  Если  такие  показание  присутствуют,  то  они  не  исчезнут
бесследно, а будут  перенесены  в  таблицу профилей  стоп-кадров.  Таким образом,
получая данные с МКС  раз  в  месяц,  можно  получить срез  суммарных показаний
на  каждый  день этого  месяца.  Таблица  профилей  будет  расширяться  до  тех  пор,
пока  не  закончится  внутренняя  память  МКС.  В  этом  случае  МКС  будет
освобождать  память  самостоятельно,  удаляя  самые  старые  данные  из  таблицы
профилей.  Однако  рекомендуется  очищать  таблицу  профилей  каждый  раз  после
получения  данных  (флажок  Удалять  профили  после  чтения).  Это  нужно  для
предотвращения получения уже имеющихся данных, что просто будет увеличивать
время получения данных.

Для  счетчика  РиМ  614  будут  просуммированы  показания  по  всем  имеющимся
ДДМ.  Под  временем  фиксации  показаний  понимается  время  получения  показаний  с
ДДМ, который  откликнулся последним.  Если  разница  между временами  опроса  ДДМ
больше суток, то для такого счетчика РиМ 614 будет выведен значок предупреждения.

В РМ 2064 М профили стоп-кадров не фиксируются. А при получении текущих показаний и показаний на
расчетный день и час должны быть отмечены требуемые тарифы.

3.1.4.Служебные данные СТЭБ, СОЭБ

Счетчики  с  передачей  данных по  радиоканалу в  режиме  маяка  в  дополнение  к
показаниям передают также следующие служебные данные:

• Статус: Сборка бит статуса потребления.  Информацию  по  расшифровке  статуса
можно получить, выполнив команду Статус  /  Расшифровка  статуса  или  наведя
мышь на соответствующий статус в таблице;
•  КСТР: контрольная сумма  тарифного  расписания.  Если  установлена  работа  по
одному  тарифу,  то  контрольная  сумма  должна  быть  0.  При  работе  в
многотарифном  режиме  контрольная  сумма  должна  быть  одинаковой  у  всех
счетчиков  одного  типа  с  одинаковым  тарифным  расписанием.  Одинаковая
контрольная  сумма  означает,  что  во  всех  счетчиках  действует  одно  и  тоже
тарифное расписание;
•  Наработка  (мин):  нарастающим  итогом  время  работы  счетчика  в  минутных
интервалах, т.е. время, когда счетчик был включен;
•  Отклонение  времени:  разница  между  текущим  временем  часов  реального
времени  счетчика  и  радиоконцентратора  (-127..127,  -128:  переполнение)  в
минутах.  Следует  учесть,  что  при  вычислении  этой  разницы  секунды
отбрасываются.  Так  при  временах  01:01:01  и  01:01:59  -  разница  будет  0,  а  при
временах 01:01:01  и  01:00:59  -  разница  будет  1.  Если  разница  положительная,  то
время счетчика опережает время радиоконцентратора;
•  Коррекции:  число  коррекций  счетчика,  т.е  счетчик  фиксирует  все  изменения
установок (тарифного расписания, сброса  флага  фиксации  изменения статуса  и  т.
п.).
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Статус счетчика показывает его состояние на момент радиоприема.  Расшифровка
статуса различается для различных типов счетчиков.
Для СОЭБ-2П ДР:

0..3  биты  –  код  статуса  потребления  (Ш.  -  канал  «внутренний»,  В.  -  канал
«внешний», П. - относительная разность В и Ш):

3 бит 2 бит 1 бит 0 бит Описание

0 0 0 0
Режим
потребления
в норме

0 1 1 1
Связь  с  ДДМ
восстановлен
а

1 0 0 0
Нет  связи  с
ДДМ

1 1 0 1

В.<Ш.  (4%<
П.)  –
Разбаланс
каналов

1 1 1 0

В.>Ш.  (4%<
П.  <5%)  –
Разбаланс
каналов

1 1 1 1

В.>Ш.  (П.
>5%)  –  либо
скрытое
подключение
до  счетчика,
либо  ток
утечки  на
землю  до
счетчика

4 бит – фиксация нарушения режима потребления,
5 бит – неисправность таймера календаря,
6 бит – дата и время таймера не установлены,
7 бит – ДДМ не определен.

Для СТЭБ-4:

5 бит: неисправность таймера календаря,
6 бит: дата и время таймера не установлены,
7 бит: разрешен/запрещен (1/0) перевод часов на летнее (зимнее) время.

Для СТЭБ-ДР:
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0,1 биты – код фазы A,
2,3 биты – код фазы B,
4,7 биты – код фазы C,
5 бит: неисправность таймера календаря,
6 бит: дата и время таймера не установлены.
Коды для фаз (мл..ст):
00 – режим в норме,
10 – нет связи с ДДМ, 01 – номер ДДМ не установлен,
11 – отсутствует фаза.

Для СТЭБ-ПДР:

0,1 биты – код фазы A,
2,3 биты – код фазы B,
4,5 биты – код фазы C,
6  бит  -  неисправность  таймера  календаря  или  дата  и  время  таймера  не
установлены,
7 бит - флаг фиксации нарушения режима потребления.
Коды для фаз (мл..ст):
00 – режим в норме,
10 – нет связи с ДДМ или номер ДДМ не установлен,
01 – разбаланс каналов,
11 – отсутствует фаза.

Статус 255 (65535 для СТЭБ-ПДР) -  обозначает  выключение  счетчика  для всех типов
счетчиков.

3.1.5.Служебные данные ДДМ

Для  счетчиков,  работающих  совместно  с  ДДМ  (РиМ  109)  возможно  получение
информации,  характеризующей  совместную  работу  базового  блока  и  ДДМ.  Можно
получить следующие служебные данные:

•  Статус:  Статус  потребления.  Принимает  три  значения  Норма,  ДДМ  >  ББ
(потребление  ДДМ больше  потребления базового  блока  более  чем на  2%),  ББ  >
ДДМ (потребление базового блока больше потребления ДДМ более чем на 2%);
• Последний сеанс: когда базовый блок получил последние данные от ДДМ;
•  ДДМ  в  ББ:  какой  номер  ДДМ  записан  в  базовом  блоке.  В  столбце  ДДМ
отображается номер, записанный для данного базового блока  в  базе  данных.  Эти
два номера обязательно должны совпадать. Если они отличаются,  то  необходимо
внести  изменения  либо  в  базу  данных,  либо  в  базовый  блок  в  зависимости  от
фактического состояния.

Для РиМ 614 имеет смысл только столбец "Последний сеанс". Под ним понимается
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время  последнего  успешного  сеанса  связи  МКС  и  ДДМ.  Для  РиМ  614  таблица
заполняется во время съема текущих показаний.

3.1.6.Состояние РиМ 109.02

МКС  постоянно  ведет  опрос  состояния  ДДМ  с  размыкателем  РиМ  109.02.  В
таблице  отображены  результаты  последнего  опроса.  Эти  результаты  фиксируются  в
базе данных с текущим временем.

РМ 2064 М не поддерживает данную функцию.

3.2.Импорт данных из РиМ 099.01

РМС-2150 может получать данные от мобильного терминала РиМ 099.01 через xml
файлы.  Мобильный  терминал  можно  использовать  там,  где  МКС  устанавливать
нецелесообразно.  В  этом  случае  сбор  данных  осуществляет  мобильный  терминал.
Рекомендуется следующий порядок действий:

При помощи программы "Конфигуратор"  осуществляется экспорт данных
(конфигурации) для выбранного ТП или нескольких ТП в формате 206001.
Файл с конфигурацией загружается в мобильный терминал. Мобильным
терминалом осуществляется сбор данных на местности. Затем из мобильного
терминала выгружаются показания (xml-документ формата 206002) и служебные
данные (xml-документ формата 206003).
При помощи команды Сбор данных / Импорт из РиМ 099.01 данные загружаются
из xml-документов.

3.2.1.Описание формата передачи конфигурации из РиМ 099.01

 
1.      Элемент <message> является корневым элементом. Потомками элемента <message>

являются элементы <trans_station>.
1.1.   Атрибут class элемента <message> является обязательным и содержит данные о

типе электронного документа. Он должен быть равным 206001.
1.2.   Атрибут version элемента <message> является обязательным и содержит данные

о версии формата. Данный документ определяет версию 2.
1.3.   Атрибут datetime элемента <message> является обязательным и определяет время

создания документа в формате dd.mm.yy hh:mm:ss.
2.       Элемент  <trans_station>  является  потомком  элемента  <message>.  Он  содержит

информацию о трансформаторной подстанции.  Потомками  элемента  <trans_station>
являются элементы <account>.
2.1.    Атрибут  name  элемента  <trans_station>  является  обязательным  и  определяет

наименование трансформаторной подстанции.
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3.       Элемент  <account>  является  потомком  элемента  <trans_station>.  Он  содержит
информацию  о  точке  учета.  Потомками  элемента   <account>  являются  элементы  <
counter>.
3.1.   Атрибут street элемента <account > определяет название улицы.
3.2.   Атрибут house элемента <account > определяет номер дома.
3.3.   Атрибут flat элемента <account > определяет номер квартиры.
3.4.   Атрибут personalaccount элемента <account > определяет лицевой счет.
3.5.   Атрибут tenant элемента <account > определяет ФИО абонента.

4.       Элемент  <counter>  является  потомком  элемента  <account>.  Он  содержит
информацию о счетчике.
4.1.   Атрибут number элемента <counter> является обязательным и определяет номер

счетчика.
4.2.    Атрибут typename элемента <counter> является обязательным и  определяет  тип

счетчика.
4.3.    Атрибут  typeid  элемента  <counter>  является  обязательным  и  определяет

идентификатор типа счетчика.
4.4.    Атрибут  possibility  элемента  <counter>  является  обязательным  и  определяет

возможности счетчика.
4.5.   Атрибут plc_group элемента <counter> определяет plc-группу счетчика.
4.6.   Атрибут plc_address элемента <counter> определяет plc-адрес счетчика.

 

3.2.2.Описание формата передачи данных из РиМ 099.01 в
&Dstrok;МС-2060 б (показания)

1.      Элемент <message> является корневым элементом. Потомками элемента <message>
являются элементы <account>.
1.1.   Атрибут class элемента <message> является обязательным и содержит данные о

типе электронного документа. Он должен быть равным 206002.
1.2.   Атрибут version элемента <message> является обязательным и содержит данные

о версии формата. Данный документ определяет версию 2.
1.3.   Атрибут datetime элемента <message> является обязательным и определяет время

создания документа в формате dd.mm.yy hh:mm:ss.
2.       Элемент  <account>  является  потомком  элемента  <message>.  Он  содержит

информацию  о  точке  учета.  Потомками  элемента   <account>  являются  элементы  <
counter>.
2.1.   Атрибут street элемента < account > определяет название улицы.
2.2.   Атрибут house элемента < account > определяет номер дома.
2.3.   Атрибут flat элемента < account > определяет номер квартиры.

3.       Элемент  <counter>  является  потомком  элемента  <account>.  Он  содержит
информацию  о  счетчике.  Потомками  элемента   <counter>  являются  элементы  <
measure.
3.1.   Атрибут number элемента <counter> является обязательным и определяет номер

счетчика.
3.2.    Атрибут typename элемента <counter> является обязательным и  определяет  тип
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счетчика.
3.3.    Атрибут  typeid  элемента  <counter>  является  обязательным  и  определяет

идентификатор типа счетчика.
4.      Элемент <measure> является потомком элемента <counter>. Он содержит показания

счетчика.
4.1.   Атрибут datetime элемента <measure> является обязательным и определяет время

измерения в формате dd.mm.yy hh:mm:ss.
4.2.   Атрибут tariff элемента <measure>  является обязательным и определяет тариф.
4.3.    Атрибут  value  элемента  <measure>   является  обязательным  и  определяет

показания в кВт.ч.
5.       Элемент  <replacement>  является  потомком  элемента  <counter>.  Он  содержит

замещение показаний ДДМ, когда он не вышел на связь, последними имеющимися.
5.1.   Атрибут datetime элемента <measure> является обязательным и определяет время

опроса показаний в формате dd.mm.yy hh:mm:ss.
5.2.    Атрибут  datetime_old  элемента  <measure>  является обязательным и  определяет

время подстановочных показаний в формате dd.mm.yy hh:mm:ss.
5.3.   Атрибут tariff элемента <measure>  является обязательным и определяет тариф.
5.4.    Атрибут  value  элемента  <measure>   является  обязательным  и  определяет

подстановочные показания в кВт.ч.

3.2.3.Описание формата передачи данных из РиМ 099.01 в
&Dstrok;МС-2060 б (служебные данные)

 
1.      Элемент <message> является корневым элементом. Потомками элемента <message>

являются элементы <counter>.
1.1.   Атрибут class элемента <message> является обязательным и содержит данные о

типе электронного документа. Он должен быть равным 206003.
1.2.   Атрибут version элемента <message> является обязательным и содержит данные

о версии формата. Данный документ определяет версию 1.
1.3.   Атрибут datetime элемента <message> является обязательным и определяет время

создания документа в формате dd.mm.yy hh:mm:ss.
2.       Элемент  <counter>  является  потомком  элемента  <message>.  Он  содержит

информацию  о  счетчике.  Потомками  элемента   <counter>  являются  элементы  <
servicedata>.
2.1.   Атрибут number элемента <counter> является обязательным и определяет номер

счетчика.
2.2.    Атрибут typename элемента <counter> является обязательным и  определяет  тип

счетчика.
2.3.    Атрибут  typeid  элемента  <counter>  является  обязательным  и  определяет

идентификатор типа счетчика.
3.       Элемент  <servicedata>  является  потомком  элемента  <counter>.  Он  содержит

служебную информацию со счетчика.
3.1.    Атрибут  datetime  элемента  <servicedata>  является  обязательным  и  определяет

время измерения в формате dd.mm.yy hh:mm:ss.



 16

ЗАО "Радио и Микроэлектроника"

3.2.   Атрибут works элемента <servicedata>  определяет время работы счетчика.
3.3.   Атрибут correction элемента <servicedata>  определяет счетчик коррекций.
3.4.    Атрибут  checksum  элемента  <servicedata>   определяет  контрольную  сумму

тарифного расписания.
3.5.   Атрибут status элемента <servicedata>  определяет статус потребления
3.6.    Атрибут err элемента <servicedata> определяет отклонение  времени  счетчика  в

минутах.
3.7.   Атрибут cday элемента <servicedata> определяет расчетный день.
3.8.   Атрибут chour элемента <servicedata> определяет расчетный час.
3.9.    Атрибут  kl элемента  <servicedata>  определяет  коэффициент  лимита  тарифного

расписания.
3.10.                    Атрибут  timepeak  элемента  <servicedata>  определяет  время

интегрирования детектора пиковой мощности.
3.11.                   Атрибут ddm_a элемента <servicedata> определяет номер ДДМ в базовом

блоке по фазе A.
3.12.                   Атрибут lastseance_a элемента <servicedata> определяет количество минут

от последнего сеанса ДДМ с базовым блоком по фазе A.
3.13.                   Атрибут ddm_b элемента <servicedata> определяет номер ДДМ в базовом

блоке по фазе B.
3.14.                   Атрибут lastseance_b элемента <servicedata> определяет количество минут

от последнего сеанса ДДМ с базовым блоком по фазе B.
3.15.                   Атрибут ddm_c элемента <servicedata> определяет номер ДДМ в базовом

блоке по фазе C.
3.16.                   Атрибут lastseance_c элемента <servicedata> определяет количество минут

от последнего сеанса ДДМ с базовым блоком по фазе C.

3.3.Дополнительные функции

Кроме  чтения  данных  с  МКС  с  помощью  программы  сбор  данных  вы  можете
организовать автоматический  съём показаний  в  определённое  время.  А также  можете
заносить  показания  вручную.  Все  показания  которые  программа  запросила  с  МКС,
могут  быть экспортированы  в  другую  базу  данных  при  помощи  написанной  вашими
программистами  DDL  библиотеки.  Также  программа  Сбор  данных  осуществляет
автоматическое сравнение данных записанных в МКС с данными имеющимися в  базе
данных.

3.3.1.Ручной ввод показаний

РМС  2150  позволяет  обрабатывать  не  только  показания  счетчиков,
разработанных  ЗАО  "Радио  и  Микроэлектроника",  но  счетчиков  других
производителей.

Выбрав  из  иерархической  структуры  адрес,  связанный  с  любым  счетчиком,  Вы
можете  ввести  показания  для  него  с  клавиатуры.  Для  этого  выполните  команду
Данные /  Ручной ввод.  В появившемся окне  заполните  поля Дата,  Время,  Тариф  и
Показания.  Нажмите  кнопку Записать.  Данные,  введенные  вручную,  фиксируются  в
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списке. Их можно удалить до тех пор, пока программа не завершила работу.
Данные с ППД (пульта переноса данных или мобильного  ридера)  системы  РМС

2050 также могут быть перенесены в  базу данных РМС 2150  при  помощи  программы
РМ2055РК-менеджер, входящей в состав программного обеспечения РМС 2050.

3.3.2.Опрос по расписанию

Если  Вы  запустите  программу  "Сбор  данных"  и  отметите  флаг  Разрешить
автодозвон, то в соответствии с расписанием, определенным при помощи программы
"Конфигуратор",  будет  автоматически  осуществляться  дозвон  и  сбор  данных  с  МКС.
Если в силу каких-либо  причин  сбор  данных с  МКС  не  произойдет,  программа  будет
пытаться  все  таки  получить  данные  с  этого  МКС  каждые  полчаса  до  успешного
завершения.  Дозвон  автоматически  будет  прерван  через  3  минуты  после  начала
очередного  этапа.  Таким образом модем не  останется на  связи  неопределенно  долгое
время.

3.3.3.Экспорт данных

Если  на  компьютере  установлен  принтер,  то  имеется  возможность  распечатать
результаты  приема  Экспорт  данных  /  Печать.  Также  полученные  данные  можно
сохранить как таблицу Excel Экспорт данных / В Excel.

Для  решения  задач  экспорта  полученных  данных  в  другую  базу  данных,  либо  в
таблицу  1С  предусмотрен  механизм  пользовательского  экспорта.  Функции,
отвечающие  за  пользовательский  экспорт,  определяются  библиотекой  "UserExport.dll".
Экспорт осуществляется при помощи команды «Экспорт данных / Пользовательский.
Но  предварительно  Вы  должны  описать  функции  этой  библиотеки  в  соответствии  с
Вашими  задачами.  Вы  можете  разработать  эту  библиотеку  самостоятельно.  Все  что
делает программа,  это  вызов  пяти  функций  этой  библиотеки,  формат  которых описан
ниже.  Обратите  внимание,  что  порядок передачи  аргументов  функции  определен  как
pascal.

function  PossibleWriteToDb:  Boolean;  external  'UserExport.dll'  -  просто  должна
возвращать true ;
function  WriteValueToDb(address,fio,type_counter:  PChar;number_counter,tariff:
Integer;date_time:  TDateTime;value:  Double):  Boolean;  external  'UserExport.dll'  -
возвращает true  в случае успешной записи строки из таблиц "Текущие показания",
"Показания  на  расчетный  день",  "Показания  стоп-кадра"  в  БД  пользователя.
address - адрес, fio - субъект, type_counter -  тип счетчика, number_counter -  номер
счетчика, tariff - тариф (для расчетного часа 0), date_time  -  время измерения, value
- показания.
function  WriteServiceToDb(address,type_counter:  PChar;number_counter,status,
kstr,accrue,delta,correction:  Integer;date_time:  TDateTime):  Boolean;  external
'UserExport.dll'  -  возвращает  true  в  случае  успешной  записи  строки  из  таблицы
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"Служебные  данные  СТЭБ,  СОЭБ"  в  БД  пользователя.  address  -  адрес,
type_counter - тип счетчика, number_counter - номер счетчика, status  -  статус, kstr
-  контрольная сумма тарифного расписания, accrue  -  наработка в минутах,  delta  -
отклонение времени (в случае переполнения -128), correction - счетчик коррекций,
date_time - время;
function WriteDdmToDb(address,type_counter,phase,status: PChar;number_counter,
number_ddm,ddm_base:  Integer;date_time,last_seance:  TDateTime):  Boolean;
external  'UserExport.dll'  -  возвращает  true  в  случае  успешной  записи  строки  из
таблицы  "Служебные  данные  ДДМ"  в  БД  пользователя.  address  -  адрес,
type_counter -  тип  счетчика,  phase  -  фаза,status  -  статус,number_counter -  номер
счетчика, number_ddm -  номер  ДДМ,  ddm_base  -  номер  ДДМ из базового  блока,
date_time - время, last_seance - последний сеанс с ДДМ;
function  InfoWriteToDb:  Boolean;  external  'UserExport.dll'  -  просто  должна
возвращать true.

Если  написание  библиотеки  представляет  для  Вас  сложность,  то  Вы  можете
обратиться  в  ЗАО  "Радио  и  Микроэлектроника",  указав  в  какие  поля  каких  таблиц
заносить информацию.  Если  не  будет  каких-то  непредвиденных  сложностей,  в  ответ
Вы получите свою уникальную библиотеку "UserExport.dll".

3.3.4.Проверка целостности БД МКС

В  конце  сеанса  связи  проводится  проверка  целостности  баз  данных  МКС.
Проверяется  соответствие  числа  записей  в  БД  МКС  тому,  которое  следует  из
конфигурации, описанной в БД Oracle. При несоответствии данный факт отображается
в  протоколе.  Если  получено  предупреждение  о  нарушении  целостности  в  БД,  то
разбираться более подробно следует при помощи приложения "Конфигуратор".
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